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●
モ
デ
ル
の
頂
点
数

初
期
モ
デ
ル
・
約

30
0,

00
0

改
良
モ
デ
ル
・
約

10
5,

00
0

最
終
モ
デ
ル
・
約

8,
00

0

プ
ロ
グ
ラ
ム
で
動
か
し
や
す
く
す
る
た
め
、

bl
en

de
r上
で

頂
点
数
を
減
ら
し
、
最
終
的
に
約

8,
00

0ま
で
減
ら
し
た
。

元
々
の
頂
点
数

30
0,

00
0に
比
べ
て
、

8,
00

0ま
で
減
ら
す

と
、
さ
す
が
に
形
が
崩
れ
て
く
る
の
で
、
そ
れ
も
修
正
。
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の
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初
期
モ
デ
ル
・
約

77
,0

00

最
終
モ
デ
ル
・
約

5,
00

0

ro
bo

t.b
le

nd
と
の
大
き
さ
を
調
整
し
、

os
g形
式
に
書
き
出

し
。

ro
bo

t.b
le

nd
と
比
べ
て
、
ボ
ス
っ
ぽ
さ
を
表
現
し
た
か
っ
た

の
で
、

ro
bo

tよ
り
も
大
き
く
し
た
が
、
大
き
く
し
す
ぎ

た
。
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●
モ
デ
ル
の
頂
点
数

初
期
モ
デ
ル
・
約

30
,0

00

最
終
モ
デ
ル
・
約

1,
20

0

前
の

2体
と
同
じ
よ
う
に
、
頂
点
数
と
大
き
さ
を
調
整
後
、

os
g形
式
に
書
き
出
し
。

ロ
ボ
ッ
ト
型
モ
デ
ル

3体
の
な
か
で
は
、
一
番
頂
点
数
の
少

な
い
モ
デ
ル
に
な
っ
た
。
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bo
dy
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ak
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a.
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en

d
頂
点
数
、
約

1,
60

0

手
に
持
っ
た
刀
で
戦
う
。

刀
が
鞘
を
貫
通
し
て
し
ま
う

の
は
、
ご
愛
嬌
。


